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金色的十月，是一个收获的季节。2014 年 10
月 9 日至 12 日，我校的第七届科技创新宣传周
在良乡校区举行。北京理工大学的科技创新宣
传周作为我校大学生科技活动的一项常规活
动，至今已经走过了七个春秋。在这七年中，我
校本科生参加大学生科技创新活动的热情越来
越高，影响面越来越大。也正是因为广大学生的
积极参与，指导教师的无私奉献，学校政策的大
力支持，我校在大学生科技创新活动中的捷报
频传。

2014 年 10 月 10 日至 12 日，卓越联盟高校
首届“卓越杯 ”大学生化学新实验设 计及 化学实
验技能竞赛在北京理工大学良乡校区举行。来自
北京理工大学、重庆大学、大连理工大学、东南大
学、哈尔滨工业大学、华南理工大学、同济大学、
天津大学和西北工业大学等卓越联盟九 所高校
近 200 名参赛选手、指导教师和评审专家参加了

本次竞赛。
2014 年 10 月 9 日至 12 日，我校代表队参

加了由合肥市政府、中国自动化学会机器人竞赛
工作委员会、RoboCup 中国委员会、科技部高技
术研究发展中心举办的 2014 中国机器人大赛暨
RoboCup 公开赛，在多个项目中继续保持优异的
成 绩 ：Fira 仿 真 5vs5 项目获特 等 奖，Fira 仿 真
11vs11 项目获一等奖，机器人足球中型组项目获
特等奖，足球中型组技术挑战赛（自选项目）获一
等奖，足球中型组技术挑战赛（必选项目）获一等
奖，家庭服务机器人项目获一等奖以及 旅 游 机器
人 寻 宝 游项目获一等奖。

2014 年 10 月 11 日至 12 日，第 39 届 ACM
国 际大学生程 序 设计竞赛 亚 洲区域 赛 （牡 丹 江）
在牡 丹 江师范学院举行，本次竞赛共 有来自 全国
各高校的 150 余支参赛队 伍、近 500 名参赛选手
参加。由北京理工大学计 算 机学院 傅 天 晓、易 毅

和 软 件学院 苏 琛 组成的 BIT_illusion 队经过 5 小
时的奋 战，最 终 排 名 总 分第三 位，获得金牌 组季
军。继 2013 年首次 取 得金牌组季军 后，再 次创造
了我校的最 好 成绩。

2014 年 10 月 14 日至 18 日，第五届中国大
学生方 程 式 汽 车大赛（简 称 ：FSC2014）在湖北如
期举行，来自近 70 所高校的 60 支燃 油 赛 车 队和
20 支纯 电动赛 车 队，共 计 2000 余 名师生参加了
比 赛，其中不 乏 德 国 斯 图加特大学纯 电动赛 车
队、德 国 卡 尔 斯 鲁 厄理工大学燃 油 赛 车队等国 际
顶 级 强 队。北理工派 出了“北京汽 车 ”燃 油 赛 车
队、“北理工”纯 电动赛 车 队 共计 40 余 名师生、两
辆学生自 己 制作的赛 车参赛，获得大学生车 手挑
战赛 冠 军 及赛 车 设 计、高速 避 障 、节能 效 率 等 八
项单项奖，最 后 总 分 分 别 位 居 纯 电动组 亚 军（同
时为国内高校冠 军）、燃 油 组亚 军，实现了两 辆 赛
车 同时参赛 并 同时获奖的新突 破。在本赛事创建

五周年之 际，北理工被赛事组 委会授 予“创始 院
校奖”，指导教师团队成员徐彬被赛事组委会授
予“突 出贡献奖”。

2014 年 10 月 18 日至 19 日，第八届中国节
能竞技大赛在广州国 际 赛 车 场 如 期举办。来自
全 国 70 多所高校及部 分 企业、媒 体，共 计 151
支车 队参加了此次 比 赛。我校节能 车 俱 乐部 派
出 燃 油 车 队和 电动车 队 共 计 22 名学生参加了
比 赛，参赛学生来自机械与车 辆学院 、信息学院
和设 计学院。最 终 电动赛 车获得了电动组高校
第一名的好 成 绩，可惜的是燃 油 车 发生故 障 而
遗憾退赛。

2014 年 10 月 18 日至 19 日，第七届全 国大
学生创新创业年会在古城名校———西 安交 通大
学隆重举行。本次年会吸引了来自 全国近 300 所
高等 院校、近千名师生代表参与，从 全 国 737 所
高等 院校所立 上万个全 国大学生创新创业 训练

计划项目中经校内 自选、区域 遴选 出了 592 个大
学生创新作品、603 篇大学生学术论文、343 个大
学生创业项目。我校参赛的两个项目中，“基于人
体工学的穿戴 式 增力套 装”在学生代表 评选的

“我最喜爱的项目”与参会专家评选的“ 最 佳创意
项目”在两项投票中均获得第一名。“大角度矢量
推进 式 水下多用途机器人”以学生代表投票 排 名
第二的成绩荣获“我最 喜爱的项目”十佳项目，以
参会专家投票 排 名第三的成绩荣获“最 佳创意项
目”十佳项目。

成绩的取 得，是对我校大学生科技创新工作
的肯定。我们相信在全校师生的努力下，在校领
导的支持、各 部 门的通力合作下，我校的大学生
科技创新工作会 取 得 更大的成绩，让更多的同学
从科技创新中收获兴趣、收获知识 、收获成绩更
收获快乐和进步！

（教务处）

金秋十月我校学子科技创新活动捷报频传

作品名称：机械 效 率与自锁演 装!
获奖情况：首"高校机械创新设计大赛一等奖
创作成员：#$% &和 '成
指导老师：(文中 )自 强
作品简介：此装!是用来演 机械 效 率 和自锁*理的教+，分为两个部 分 ：

一部分为*理演 部分，,一部 分为实 际-用展 部 分。*理演 部 分是用一个
.面来演 机械效 率与自锁*水/面的角度 0为12传动时的134角567
8传动时的导程角。实际-用演 部 分9:78传动和12传动。其中，78传
动和12传动"是用 两 套，一套 能;自锁，,一套 不 能自锁，<们的导程 角51
34角 不同。

创新点：=用>?@A?B量，CD@ACD角度等机械的方 式EF12传动
和78传动机械效 率的大小，同时能;GHIJ的展 出 发生自锁的现H和*理。

培养创新意识 营造学术氛围

作品名称：3D KL教学展 M
获奖情况：机械创新设计大赛北京市二等奖
创作成员：NOP NQR ST UV
指导老师：UW N训文
作品简介：为设计一XY成本、高效 率的简 易 3D KL机，本作品Z[并 简 化了

传\KL机的传动方 式 和]^：传动方 式 上，xy 方_=用了`用a步进电 机b速 实
现c出defg动的 H-Bot h]iz j方_k用lm传动。机体no由p合金部 分
和亚q力r部分 组成。电s部 分 由 4 个步进 电机（三j+c出 机），一t Arduino AT
Mega2560 nr，一tuvw展x，各y电z{件以及开|软 件 组成。

创新点：本作品开创}的k用 H-Bot 的传动h]，一Z传\KL机的“一j一
电机”~式，真正实 现c出defg动，KL更加�畅，大大提高KL效 率。s制 软
件 简 单 易操作，更易u受与学习。简 洁的整体h]，Z进的传动方 式，大幅度降Y的
成本，是 3D KL机发展的必然趋势，也正是本作品的闪光所在。

作品名称：凸轮综合实验台
获奖情况：全国一等奖
创作成员：U天鸣，)泽，(&华，孙博，唐冰海
指导老师：(冬 晓，唐义
作品简介：本作品是以回D类凸轮h]为基础设计的一套凸轮综合实验教

+。可以实 现 对凸轮机]的g动演 、凸轮从动件 位 移ef的绘 制 、凸轮轮廓e
f的设计、靠~法加工凸轮、ef循迹法加工凸轮以 及数s法加工凸轮等 功能。
涵盖了凸轮从设计到加工的全过程 以及凸轮加工方法的演变。

创新点：1. 本作品集凸轮的演 、设计、加工于一身 ,实 现了凸轮从设计到加
工的全过程，可作教师课堂教+和学生实验/台。2.本作品-用一y新型功能D
换机]，实现了一件 机]多y-用的效 果，提高了机械机]`用 率。3.作品以机械
h]为n，辅以光电 手段，实 现了光机电一体化。

作品名称：机械学科机械*理系列教+
获奖情况：第六届全国机械创新设计大赛一等奖
创作成员：魏凯 武潺 彭 晓 康 董文丰 于亮
指导老师：N忠廉 (博洋
作品简介：本作品以机械*理no知识点为nf，并h合教学中的+体章节

o求，]成机械*理课 程的六个~t，其中涉及机械*理基础教学中各y典型机
]，涵盖连8、凸轮、齿轮、轮系和j系配合等知识，综合成一个系列的机械*理课
程教+。

创新点：1、知识点集成度高，对比 突 出与组合创新i2、各~t质量轻、体积小，方便
教学i3、既能用于课堂教学又能用于实验教学i4、可拆卸教+，学生可自n设计组装。

作品名称：爱学 2 号动/衡实验台
获奖情况：首"高校第七届机械创新设计大赛一等奖

第六届全国大学生机械创新设计大赛二等奖
创作成员：朱俊屹、岳山、U大鹏、程李东、刘P蒙
指导教师：丁洪生、苏伟
作品简介：爱学 2 号动/衡实验台，专为机械*理、机械设计等课 程中涉及到的

动/衡实验而设计。在机械、电s测量系\等多方面进行创新设计，实 现了小型化、轻
量化和高}价比。与传\动/衡实验台相 比，爱学 2 号体积、重量缩小了一半，测量精
度极高，实验步骤简 便且更加贴近教材，便于学生理解，而成本仅为传\实验台的四
分之一左右。

创新点：1创新滑t放大机]，k不/衡量更加IJ化。2 开发电z测量和s制系
\，实现了测量s制的高精度。3 以 MCU 算法代替机械试测，简化机械h]，降Y成本。

作品名称：节能车（电动）
获奖情况：2013 年 Honda节能竞技大赛 EV 组高校第三名
创作成员：孙伟强，付宇，(小龙，谢晓宇，娄伟鹏，葛彤，吴迪
指导老师：#强，N幽彤
作品简介：整 车质量：25kg 电机：24V，250W I�无刷轮毂电机（机芯）

最高行驶速度：38km/h 成绩：350km/kW·h
该节能车由北京理工大学节能车俱乐部的队员经过半年时间设计、制作而成，n

o通过降Y行驶阻力、整体轻量化、优化电 机s制 、=用优化传动比 、制定合适的驾驶
策略来达到减少能耗、提4能量`用率的目的。

创新点：经 Fluent 优化的仿生Y风阻车壳外G设计、经 Ansys 分析的轻量化车^
设计，自n设计开发的电机s制系\，离合s制系\，电池充放电 系\以及车 手s制面
r。

作品名称：机械*理教+精品~t
获奖情况：第六届全 国大学生机械创新设计大赛 全 国一等奖
创作成员：吕乃静N飞凯魏畅(z夫葛洪
指导老师：郝群N丽君
作品简介：本作品以《机械*理》教材为依托，分为自锁与死点，变G四8机

]，凸轮轮廓ef设计，齿轮 范成及变 位 系数，轮系及 其-用 五个~t。整个装!
以展 基本概念和基本*理为目的，重点展 现 自锁与死点、四连8h]设计、凸
轮轮廓ef设计、齿轮变 位等抽H知识点，帮助同学更 好地学习。此外，为满足未
来课堂的需o，适-远程教学的趋势，作品配!了投影M和网络摄像d，实 现了
局部放大投影和资|共享，以满足大教室教学与远程教学的需o。

创新点：（1）=用~t化思路：本作品 共 分为五个~t，将机械*理的重点难
点通过各~t有 机h合在一起，思路清晰，各 有侧重，机械h]丰富，便于对每个
知识点的讲解及展 。（2）多个~t实 现了一机多用：自锁与死点~t能演 和
对 比 自锁与死点 两个知识点i变G四8机]~t能 分 别 展 四y四8机]i凸轮
轮廓ef设计~t既能演 凸轮机]的g动，又能体 现 凸轮轮廓ef的设计过
程i齿轮 范 成及变 位 系数~t能自动演 齿轮 范 成加工过程，并 能演 根切现H
和变 位齿轮的*理i轮系及 其-用~t能演 各y齿轮、链轮之间的传动。（3）面
_未来，机 电一体化：本作品配!了投影M和网络摄像d，+有一定的网络教学
优势，可以以远程教学的方 式将教+的作用 最大化i同 时，综合g用机械和 电z
s制 方面的知识，将机械装!与电z设计及 软 件h合起来，实 现了机 电一体化。

作品名称：机械振动耦合摆
获奖情况：首"高校第七届机械创新设计大赛一等奖、北京市物理实验竞赛一等奖
创作成员：武烨存、朱常青、李楠、N瑜、周登宇
指导老师：史庆藩、苏伟
作品简介：传\的Dz动力学研究一般=用f}振动理论与方法，能显著地减

少分析和计 算的工作量，降Y理论上和技术上的难度。然而，随着机械gD速 度的
日益提高和新型材料、新型h]的出 现，f}理论逐渐显露出 不足，对含有大量 强非
f}因素的Dz系\来说，k用非f}动力学的分析方法将更加符合工程 实际。我
们所设计的机械振动耦合摆可以演 非f}动力系\的更IJ和更确切的非f}
效-，为非f}动力学问题的解决提供思路，对非f}系\进行很好的~拟。

创新点：1、该机械振动耦合摆由 简 单的机械{件装配而成，演 效 果IJ明
显。通过对该装!施加不同的激励J察其响-，一套装!可以进行多项振动实验作
品的演 ，~拟出多y非f}实验，达到多合一的效 果 . 该作品可操作}强，不需o
过多的理论指导，学生可根据自己的理解进行实验操作。2、本装!在海洋工程中为
研究波浪的破 碎水深、泥沙g动、泥沙g动以及分析破 碎波对海工h]物的作用等
问题中，可以用于~拟孤立波的产生和传播而不 必实地去进行验，最大限度地节省
财力和物力，同时也提高了工作效 率。3、通过高速摄像机=集图像精确地计算 孤立
波的实 时g动状态，同时富于变化的孤波机械装!本身就给研究提供了丰富的素
材，这对于进一步研究非f}动力学等学科有着不 可替代的作用。4、基于本装!可
以理论 分析并 推导孤立z所满足的著名的 sine—Gordon 方 程，并 进一步定量地对
方 程的解进行深入研究，给 出波动中的量z化效-. 该装!不 但可以用于对机械振
动中由于激励引起的响-进行IJ的演 与~拟，更为重o的是，这套系\对于机
械振动和力学的教+有开创}作用，既可用于教学演 ，亦有定}定量研究价值。

作品名称：4 株l状真菌降解金霉素菌渣毒}特}的研究
获奖情况：第十届“世纪杯”三等奖，校“十佳优秀大学生创新训练项目”，发表《金

霉素菌渣生物降解特}研究》
创作成员：陈海波、(宇洲、万淑珍、饶嘉健、田烨。
指导老师：)东旭
作品简介：目前我国是抗生素生产和 出v大国，2009 年中国抗生素产量合计已达

14.7 万吨，占全球市场的 70%以上。湿菌渣由于含 有抗生素属于危险固体废物，不 能
随意排放，必须按危险废物进行管理。金霉素是四环素的一类，广泛-用于饲料添加
剂，产量很高。目前常用的抗生素菌渣处理技术有焚烧技术、填埋技术。焚烧技术消耗
能量多，g行成本较高i填埋技术可解决菌渣的生物安全 问题，但土地占用量大、维护
周期B。目前的技术还需Z进。本研究`用筛选的l状真菌固态发酵处理金霉素菌渣，
HPLC 检测发酵后菌渣金霉素残留，并 用金黄色葡萄球菌和羊角月牙藻检测发酵菌渣
的生物毒}，探索金霉素残留量与毒}之间的关系，为金霉素菌渣的生物降解及类似
抗生素菌渣处理评估提供科学依据。研究发 现选用的真菌可以快速 降解金霉素，在发
酵 前 7 天 降解最 快，LJ245 LJ302 LJ318 处理的菌 渣金霉 素 降解率 分 别为 74.79%
90.43% 91.81%，降解金霉素的半衰期 分 别为 4.25 天、3.18 天和 4.41 天i发酵过程中菌
渣的 pH 值从强酸} 2.30 变为 7.53-8.15，降解产物的 HPLC 色谱峰数目呈现先增后减
趋势。经过真菌降解后，菌渣对金黄色葡萄球菌抑制 效果明显下降，对藻类的生B甚至
有促进作用。

创新点：1、首次`用当个纯化的真菌菌株发酵处理金霉素菌渣i2、所选的真菌+
有高速降解金霉素的能力i3、̀ 用细菌和藻类来检测菌渣生物毒}，更全面EF菌渣
对环境微生物可能造成的影响。
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作品名称：“剑航”———便携式 快速部署飞行侦察装备
获奖情况：无
创作成员：U鹏斌i刘云飞i金鹏飞
指导老师：(正/i付$栋
作品简介：在突发情况下现场信息的获取越来越重o。目前的侦察无人机大多

体积较大，不但目标太大，而且难以快速部署，而适合 单兵k用的小型无人机对于远
距离的目标空域任务时B较短。本项目从单j飞行器出发设计一y便携式能;快速
部署的小型侦察设备，以满足便携、快速起降、定点侦察等o求。

创新点：1、=用可折叠方案设计，̀ 用简 单的h]设计，k得飞行器能;折叠携
行,并且k飞行器能;在自动展开之后 锁定在飞行状态。在设计上最大程 度缩小了
携行所占用的体积，同时兼顾了~型火箭发动机发射时的o求ik其 能;方便装入
携行（发射）器+。2、项目基于单j飞行器/台，+有h]小、行动快速的优点，能实
现垂I起降，定点悬停等。相对于I4机，该飞行器没有复杂的桨毂h]i其s制 方
式更加u近于固定翼飞行器。3、除了可由单兵携带垂I起飞外，还可=用~型火箭
发动机发射，脱离发射筒后在@A的作用下自动展开，在惯}制导下抵达目标空域。
这样可实现大面积范围侦察设备的快速投放，也能延B小型侦察设备的任务时B。

提升育人能力 打造拔尖人才

作品名称：飞思卡尔电 磁组车~
获奖情况：第九届“飞思卡尔”智能 车竞赛电磁组全国二等奖
作品成员：石雷 N鲁 刘冬琛
指导教师：龚建伟 冬雷 李建玺 N幽彤
作品简介：本作品=用单 排 电感感知跑道中央交�电f产生的磁场变化作为

路面信息s制 小 车通过跑道，=用舵机实现 车~D_。=用不同算 法对十字型赛道
及弯道进行特殊处理，提高适-能力。本作品k用飞思卡 尔 MC9S12XS128MAL 处
理器完成小 车的I立、前进、D弯任务。

创新点：1. =用 现场调试~t灵活D换s制策略i
2. =用了多偏移量动态加权计算导f位!的方法，更加全面的EF赛道信息i
3. =用光电码盘检测速度，实现精确的速度E馈i
4. =用 Bang-Bang s制提高车~的加减速}能。3 . r } -

品i




